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H Ap. Maydsainviy Mapwakn éhafe to mtoyio Tov Mnyavikov Tlapaywyng ko Atoiknong amd to
[ToAvteyveio Kpnng kot 1o Metoamtuytokd Kot 1o Adaktoptkd g dimAmpa amd 1o id1o tunua. Kotd
™ dudpkela TV omovdmv ¢ Aafe vrotpopieg and to IKY kot and to TEE. Eivar Epyactnprokd
Awaxtikéd [Mpoocwmikd (EAIIT) otn Zyod Mnyoavikodv Iopaywyng kot Atoiknong tov [oAlvteyveiov
Kpnmg pe yvootkd avtikeipevo «Movtelonoinon, Beltiotomoinon xotr BéAdtiotog "Eleyyoc
Yvomudtovy. Exet dovdéyel cav Epevvntig oe didpopa ypnpatodotovpevo and v Evporaikn
Emutpony] Epevvnrikd [poypdppata. H dwdaktikn g eumepia mepthappdvel d1dackoro 610
EAMnvikd Avoyto Ilavemotmjuo, oto Avowktd I[lavemotmjuo Kodmpov, oto Audpupotikod
Awrpnpotikd [pdypappo Metantuylok®v ZTovddv T ZTPaTioTikng ZyoAng EveAnidmv kot g
YyxoAn Mnyovikdv Tapaywyng kot Atoiknong tov IloAvteyveiov Kpntng, otn XyxoAn Mnyovikdv
[Mopaywync kot Atoiknong tov [ToAvteyveiov Kpnng (avtodvvaun didackorio pe to ITA407) kot oto
TEI Kpnmg, Hoapdpmmua Xaviov. Eivor cuyypagéag 6 Biiiov, 62 dpbpwv ce 61e0vr| emotnpovikd
TEPLOOIKA HeT amd kpion katl 88 apBpwv ce emiotnuoviKd Pifiio dieBvdv eKOOTIKMV OIK®V Kot G
TPOKTIKE deBvdv cuvedpiov petd and kpion. Ta epguvnTikd g eVOLAPEPOVTA TEPIAAUPAVOLY TNV
enidvon tpofAnudatov pe pebevpeticois, eEeAKTIKONG ahyopiBpovg Kot aAyopifovs EUTVEVGUEVOLS
amo T eHoN, TOV TPOYPUUHOTIGHO pe xprion Python, C++, C kot Java, tn dtayeipion g €podtoGTIKNG
aAVG10aG, TN LOVTEAOTOINGT Kot BEATIGTOTOINGT CLGTNUATWY, TO BEATIOTO KOl ALTOHOTO EAEYYO, TN
povtedomoinon Kot Tov EAEYYX0 TEPPUAALOVIIKOV GUGTNUATOV, TNV ETLXEPNOLOKT EPELVO KOL TIG
EPUPLOYEG TNG, TIG TOGOTIKEG HeBddovg kat TV e£0pvén dedopévav. Xovoro Etepoavapopdv 5361
(amd Scholar Google-10/3/2026).
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